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i EUI‘OpEjSkle - Polska Europejski Fundusz Spoteczny

Wiedza Edukacja Rozwdj

Projekt
»Aktywizacja intelektualna i spoteczna Senioréw
— Uniwersytet Trzeciego Wieku Politechniki Warszawskiej”
wspotfinansowany przez Unie Europejskg ze sSrodkow Europejskiego Funduszu
Spotecznego, w ramach Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozwd;,
realizowany w ramach konkursu Narodowego Centrum Badan i Rozwoju
Trzecia Misja Uczelni

Zadanie 4: Rozwdj zainteresowan i wzbogacenie wiedzy
przez udziat w pracowniach technicznych

Pracownia Robotow Mobilnych
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Pracownia robotow mobilnych

Pracownia w ramach Uniwersytetu Trzeciego Wieku
Politechniki Warszawskiej

2018-02-16
Dymitr Osinski
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* Nazwa: Pracownia robotow mobilnych;

I"‘%;"I p
 Organizator: Wydziat Mechatroniki,
Instytut Mikromechaniki i Fotoniki, Zaktad AUR 2 -
Konstrukcji Urzgdzen Precyzyjnych; ===
 Miejsce odbywania zaje¢: Gmach -
Mechatroniki (ul. Sw. Andrzeja Boboli 8,
02-525 Warszawa), sala 620; H
e Organizacja: trzy spotkania po 4 godziny My
lekcyjne kazde. s el
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* Przedmiot poswiecony jest konstruowaniu
niewielkich robotow mobilnych i
programowaniu ich dziatania.

e Na zajeciach wykorzystywane sg zestawy
klockdw Lego Mindstorms NXT 2.0, ktore
wyposazone w elementy ztgczne, czujniki i
aktuatory oraz uktad sterowania.

e Pojazdy uczestnikéw zaje¢ mogg
autonomicznie dziata¢ i wykonywac
wyznaczone zadania.
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* Biorgcy udziat w spotkaniach moga
zapoznac sie z podstawami
programowania W przyjaznym
srodowisku, a po zaprogramowaniu
dziatania obserwowag, jak ich algorytmy
sprawdzajg sie po implementacji w
rzeczywistej konstrukgciji.

e Po wspdlnym budowaniu i
programowaniu kilku rodzajow robotow,
trzyosobowe zespoty nabywajg
kompetencji, dzieki ktorym potrafiag
skonstruowac i zaprogramowac wtasnego
robota mobilnego.
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e Prezentacja narzedzi uzywanych do
prototypowania robotow w postaci
zestawow klockéw Lego Mindstorms NXT 2.0

wraz z oprogramowaniem. e e~
e Przyblizenie dziatania mikrokontrolera-kostki W\M
NXT oraz wspotpracujacych z nig czujnikow i L,

napedow.

e Wspodlne préby wykonania kilku typowych
robotéw mobilnych (jak pojazd poruszajacy
sie po narysowanej linii albo robot sumo).

e Wykorzystanie nabytych umiejetnosci
konstruowania i programowania robotow w
praktycznej kooperacji badz rywalizacji.
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/djecia z zajec€ na zachete
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Dziekuje za uwage i zapraszam do
uczestniczenia w zajeciach!



